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Objetivos

Proporcionar ao aluno conhecimento béasico e compreensdo de cinematica e dindmica do corpo
rigido. Desenvolver algumas aplicacdes praticas com énfase em problemas bidimensionais.
Apresentar conceitos fundamentais e exemplos das vibragdes mecanicas.

Docente(s) Responsavel(eis)
7797767 - Viktor Pastoukhov

Programa resumido
Cinematica do corpo rigidoDindmica do pontoDinamica do corpo rigido Introdugdo as vibracGes
mecanicas

Programa

Cinematica do corpo rigido:Aceleracdo e velocidade angulares. Vinculo e cinematica do corpo
rigido. Rotacdo em torno de um eixo fixo. Movimento plano e centro de rotagdo. Composicdo de
movimentos. Composicdo de movimentos de rotacdo.Dindmica do ponto:Principios da dindmica
do ponto. Teorema da resultante. Teorema da energia cinética para particula. Teorema da
quantidade de movimento.Dindmica do corpo rigido:Teorema do movimento do baricentro.
Teorema da energia cinética para um sistema de particulas. Teorema do momento angular para
um sistema de particulas. Teorema da energia cinética para o corpo rigido. Teorema do momento
angular para corpo rigido Exercicios de aplicacdo: problemas bidimensionais. Rotacdo do corpo
rigido, Balanceamento. Movimento de um giroscopio.Introducao as vibragoes

mecanicas: Vibracoes de sistemas mecanicos com um grau de liberdade: livres sem
amortecimento, livres com amortecimento, forgadas. Vibragoes de sistemas mecanicos com dois
e mais graus de liberdade. Exemplos.

Avaliacao

Método: A avaliacao sera composta por duas provas (P1 e P2).

Critério: NS = NP1+NP2; NP1: questoes da P1 valendo até 4p. no total; NP2: questoes da P2
valendo até 6 p. no total.

Norma de recuperacao: A recuperagdo consistira de uma prova de Recuperacao (R), que ira
compor a nota final (NF) da seguinte forma: NF = (R + NS)/2.
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